
 可以省略

 可以省略

 VzNLSDK

 流程(本流程从上到下依次进行使
 用)

 VzNL_Init(SDK初始化)

 VzNL_ResearchDevice（枚举支持的设备）

 VzNL_GetEyeCBDeviceInfo（获取所有枚举出
 来的设备,如果搜索出来设备为Unknown类型，
 那么说明当前程序非管理员权限下运行或者被绑
 定过，请使用root权限或者windows管理员权限
 运行，如果绑定过眼睛，那么请进行解绑操作
 VzNL_UnBindEthernetEye或者重新绑定当前计
 算机VzNL_BindEthernetEye）

 可以使用VzNL_EyeConfig.h配置以太网信息，
 同时需要注意的是配置后，需要重新搜索才可以
 获取配置后的信息

 VzNL_GetEthernetEyeConfigInfo（获取枚举
 出来的设备的以太网信息）

 VzNL_ConfigEthernetEyeConfigInfo（配置相
 机IP）

 VzNL_UnBindEthernetEye（解绑相机，解除一
 对一连接信息）

 VzNL_BindEthernetEye(绑定设备，相机和PC
 进行一对一连接)

 VzNL_OpenDevice（打开设备）

 可以使用VzNL_DetectConfig.h进行配置相机  常用操作

 VzNL_ConfigDetectROI(配置ROI,注意这里ROI
 需要32对齐，且宽度不小于64，高不小于128，
 SDK中提供VzNL_FormatDetectROI函数，可以
 根据您填入的ROI格式化一个正确的ROI)

 VzNL_GetConfigDetectROI(获取ROI)

 VzNL_ConfigEyeExpose(配置眼睛曝光，注意
 极光眼只可以设置定值曝光，范围0-65535)

 VzNL_GetConfigEyeExpose(获取眼睛曝光)

 VzNL_SetFrameRate(设置帧率 0-2000)

 创建检测工具（激光检测）

 VzNL_BeginDetectLaser(创建激光线检测工具)

 可以执行激光线的所有操作（VZNL_
 DetectLaser.h）

 常用操作

 连续检测

 VzNL_StartAutoDetect(开始检测)

 被动回调  VzNL_GetAutoDetectResultCB(连续回调结果)

 VzNL_StopAutoDetect(结束检测)

 单次检测

 VzNL_DetectLaser(单次检测)

 VzNL_GetLaserResultPointCount(获取结果点
 个数)

 VzNL_GetLaser2DResult(获取结果2D点信息)

 VzNL_GetLaser3DResult(获取结果3D点信息)

 VzNL_GetLaserImageResult(获取单次结果的
 图像)

 激光检测配置

 VzNL_ConfigLaserObjRunSpeedValue(配置传
 送带移动速度,在连续检测过程中此值有效)

 VzNL_ConfigLaserLineFilterHeight(配置过滤
 高度)

 VzNL_ConfigLaserBeginOffsetValue(重置当
 前偏移量，一般为dOffsetValue填0，在连续检
 测过程中此值有效)

 VzNL_SetLaserThres(配置激光线门限，如果激
 光线很弱，可以减少此值，范围0-255，默认使
 用110)

 VzNL_EndDetectLaser(销毁激光线检测工具)

 VzNL_CloseDevice（关闭设备）

 VzNL_Destroy(SDK销毁)

 文件说明

 VZNL_Common.h（公用）

 VZNL_EyeConfig.h（眼睛网络配置）

 VZNL_DetectConfig.h（相机配置）

 VZNL_DetectLaser.h(激光线检测)

 自由主题


